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FASSGREIFER 



Die Erflndung betrifft einen Fafigreifer zum Anheben und 
Absetzen von Fassem. 

Hark£)miiillche FaSgrelfer haben den Nachtell^ dafi Ihre 
Grolf arme die F^cser elndrUcken und xim den Fafiumf ang 
hertim relativ v±el Platz z\m AufSGtzen benOtigen, so daB 
elne dichte Anordnung von mehreren Fassem nebeneln- 
ander mittela dleser Faflgreifer nlcht roOglich ist. Obcn- 
dreln Ist das Anlegen der Grelfarme an das FaB urostfind- 
llch. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen FaB- 
greifer zur VerfOgung xu etelXen, d©r platzeparend die 
FMsser aufnimmt, ohne sie dabei einzudrttcken^ und beguem 
handbabbar ist* 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemfiB durch die kennzeich- 
nenden Merkroale im Anspruch 1 gelO&t. Durch Verscbieben 
der Halteelemente relatlv zueinander kann der FaSgrelfer 
zum Aufsetzen und Ldsen bequon nit einer Hand bedient 
werden, wahrend durch den Kraftangriff einer Hubvorrich- 
tung an eineia der Halteelemente elne zuverldselge Halte- 
rung elnes Fasses ira Grelfer errelcht wird, wobei liber 
die Lenkeranme eine nach innengerichtete Zugkraft auf 
die Grelfanne derart ausgeUbt wird, daB das Fafl auf dem 
Umfang nlcht eingedrilckt wird. Dadurch, daB die frelen 
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Enden der Grei forme ledigllch dan obarcn Rand oineo 
Passes zu Obergreifen brouchen, bcdarf es keinea groBen 
Arbeit aroumee um den Fafiumfang herum fUr das Ansetzen 
und LOsen des Grelfers. 

Vortellhaf te Ausgestalrung der Erfindung aind In der 
nachfolgenden Beschraibung und In den weiteren AnsprU- 
chen angegeben. 

Belsplelswelse AusfUhrungsformen der Erflndung warden 
nachfolgend enhand der Zeichnung nfihar erlfiutert. Es 
zelgen 

Fig. 1 Gine cchamatifiche Seltcnansicht elner ersten 

Aus fUhrungsf ozm , 
Fig. 2 die Grolfetallung aines Grelfarmes dieser Aus- 

fOhningsform bei einem Jtlelneren FaBdurchmesser, 

und 

Fig. 3 in einor Fig. 1 entsprcchenden Darstellung eine 
weiterG AusfUhrungsfona. 

In den Flguren 1st be! 11 ein FaB mlt elnein etwas tibex- 
stebenden oberen Hand angedeutet, der auf dem Umfang von 
radial nach Innen voratehenden VorsprUngen 2 hintergrif- 
fen wlrd^ die am frelen Ende von GrelfaxTnen 3 angeordner 
slnd. Ober dem Umfang deo Fasaea 11 vez±ell't elnd drel 
Grelfanm© 3 stem£6miig in einem Winkclabstand von 120* 
angeordnat, wobel die oberen Enden der Grelfarme 3 bei 
15 an Speichen 13 eines Hiaindringee lb angelenkt sind, 
dor an olnem Halteelement 9 starr befestigt Isr. Dlesea 
rohrformige Halteelement 9 ist auf elner FUhrungsstange 
5 verschlebbar angeordner, die m unteren Ende einen 
Haltering 6 trSgt, der auf elner Mutter 14 aufliegt. 
Dieser Haltering 6 ist auf dem umfang mlt radial abste- 
henden Laschen 13* versehen, an den en Lenkerarme 4 mit- 
tels eines Gelenkbolzens angelenkt sind, wobel die ge- 
genUberliegenden Enden der Lenkerarme 4 bei 10 auf der 
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unteren Haifte der Grelfarme 3 derart angelenkt slntS, 
dofl Qio In Richtung d^r Grelfarmo 3 eteae fiehrflff zur 
Achse X des Greifera bzw. Passes 11 llegen. 

Bel der AusfUhrungeform nach Fig. i 1st am oberen Ende 
der FOhrungsstange 5 Uber einen RingkOrper 17 eln Ein- 
h^ngeelement 8 fest angebracht, an dem bspw. der Hak©n 
elner Hubvorrichtung eingohtfngt werdon Icann. Femcr let 
bel dem AusfUhx^ngsbel spiel nach Fig. 1 das obere Ende 
der Fahrungfistonge 5 mlt elnem Handrlng la versehen, der 
an dem Ringkttrper 17 angebracht ist. 

Bel der Anordnung In Fig. 1 kann durch Anbeben des Hand- 
rlnges lb mitrels elner Hand relativ zum Hondring le der 
Grelfer vom FaS gelOst warden, da durch Anhebcn des 
Halteelementes 9 die Greifarme 3 Uber die Lenkerarme 4 
sowelt radial nach auflcn geschwenkt werden, daS die 
VorspxrOnge 2 vom FoBrand freikommen . In glelcher Weise 
werdon balm Auffiatzen des Greifera auf dem FaBumfang mlt 
elner Hand die Handringe la und lb zusaimnengedrllckt, 
wahrend mlt der anderen Hand die Hubvorrichtung bzw. ain 
Hebezeug gesteuert werden kann. Nach dem Aufsetzen und 
Freigeben der Handringe la, lb hintergrelfen die vor- 
aprOnge 2 aufgrund des Elgengewlchts der Greifarme 3 den 
FaBrond, worauf durch Angroifsn einer Hubkraft am Eln- 
hangeelement 8 in Fig. 1 die innenliegenden Bnden der 
LenkerantiG 4 zusammen rait der FQhrungss tango 5 nach oben 
gezogen wertSen, wodurch die unteren Abschnitte der 
Greifarme 3 durch die Lenkerarme 4 radial nach innen 
gezogen werden, so dafl das FaB slcher gehalten wird. 

Bel der AusfOhrungsform nach Fig* 1 kann bel 12 eln in 
Achsrlchtung der Ftihrungsstange vorzugswolse verstell- 
barer Anschlagring 12 vorgesehen werden, der In der 
AuBerbetrlebBStellung des Greifers das vollstandlge 
Zusammenklappen der Greifarme 3 verhindert. 
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Wl© Fig. 1 zelgt, elnd die Greifarme 3 am oberen Ende 
tiber iwel angesetzte Laschen 16 gabelfOrmlg zum Umgrel- 
fen der Spelche 13 oder eines entsprechenden radiolen 
Anaatzes am Holteeleroent 9 ausgebildet. Die Lcnkerarme 4 
sind durch zwei parallel gefOhrte Stangen ausgeblldet, 
die an den Enden den zugeordnetcn Greifarm 3 und die 
JeweiligB radlale Lasche 1^' am Halteelement 6 Ubergrei- 
fen und Qber elne Schweiflstelle mlteinander verbunden 
sein k6nnen. 

An den Grelfarmen 3 sind die radial nach innen vorste- 
henden VorsprUnge 2 zum Hintergrelfen des Faflrandes 
vorzugsweise an ±n dcr Greifstellung etwa senkrecht 
liegeiuien Abschnltten 21 ausgeblldet, die relativ zum 
zugeordnetcn Greifarm 3 abgewinkelt sind. 

Fig. 2 zelgt die Anordnung von Lenkeraxm 4 und zugeord- 
netem Greifarm 3 in der Greifstellung an einem FaB ll' 
mit kleinerem Durchmcsser als dem in Fig. 1 angedeute- 
•ten- Wie daraus erslchtlich, wird durch den Abstand 
zwischen dem am unteren Ende der FUhrungsstange 5 ange* 
brachten Halteelement 6 und dem am oberen Ende der FUh- 
rungsstange 5 befestigten Rlngkfirper 'im wesentllchen der 
Arbeitabereich des FaSgreifers bezOglich Durdimesser der 
transportierbaren Fdsser vorgegeben. 

Das untere Halteelement 6 ist vorzugsweise auf die FUh- 
rungsstange 6 aufgeschraubt und durch die Mutter 14 
gesichert. 

Bel der AuafUlirungsform nach Fig, 3 ist daa Einhiingcele- 
ment B' am Halteelement 9 befeati-gt, so daB beam Angrei- 
fen einer Hubkraft am EixihSngeelenient 8' die Greifarme 3 
unmittelbar hochgezogen warden, wodurch die freien Enden 
der Greifarme 3 Uber die Lenker 4 radial nach innen 
gedrOckt werden. Im Obrigen kann der Aufbau dhnlich dem 
nach Fig. 1 sein. 
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Zum Offnen des Grelfers nach Fig. 3 werden ebenfalls die 
belden Handrlnge lo und lb zusQnunengodrUckt^ wobel aber 
bei dleser AusfOhrungsforro der obere Handrlng la gegen 
den unteren Handring lb gedrUckt wird, der seine Stel- 
lung Im wosentlichen beibehait, Bei dleser Ausfahrungs- 
fozin kann der zweite Handring lb auch entfallen, da 
durch das alleinlge Herunterziehen des Handrlnge© 1© dex- 
Greifer olnfach gettffnet werden kann^ wenn der Greifer 
an elnem Kran Oder dgl. hangt, well die Gegenkraft zur 
Zugkraft am Handring la vom Kran bzw. Hebezeug aufge- 
bracht wlrd. 

Ferner kann bei der AusfUhrungsform nach Fig. 3 elne 
nlcht dargestellte Schraubenfeder zvfischen dem Haltee- 
lement 9 und dem RlngkOrper 17 angeordnet werden, der 
Quf der FQhrungsstangQ 5 fest angobracht 1st und den 
oberen Handring la tr^gt* Durch elne solche Feder wird 
dl© Grelfwirkung unterstiitzt, wenn bspw. leere FSsser, 
die relatlv lelcht slnd, erfaflt xind rransportiert werden 
sollen. 

Ans telle einer Handbetatlgung kann der Fafigrelfer auch 
durch ein femsteuerbares Stellglled betStlgt werden, 
mlttels dem die Halteelemente 6 und 9 relatlv zueinander 
vorstellt werden kOnncn. 

Ein FaBgrelfer der beschrlebenen Art kann fUr verschie- 
dene FaBdurchmesser bzw- verschledene Lastberelche aus- 
gelegt werden. 

Die OJber den Umf ang des Grelfers vortoilt angeordneten 
Grelfarme 3 werden zweckwafllgerwelse so angeordnet, daB 
sie belm Aufaetzen und LOaen etwa 1 tings der Mantel linien 
elnes Kegels verlaufen, so daB lediglich die an den 
Greifarmenden abgewinkelten Greif abschnltte 21 Uber den 
Faflumfang vorstehen. 
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Weiterhin gind verschledene Abwandlxingen der bcschrieJt>e- 
nen Auaftihrungsfortn in6gllch. So kann bspw. anstelle der 
Handringo la und lb ein anders gestaltetes Crlffteil 
vorgeaehen sein. 

Die Lenkerarme 4 werden vorteilhafterweise aus Sicher- 
heltsgrUnden entweder aus elnem Stuck hergestellt und an 
den Enden geachlitzt ausgebildet oder es werden die 
boiden In Fig. 1 dargesteXlten Stilbe miteinander ver- 
bunden, bspw. durch ein dazwischen eingeschweiBteg 
Stuck Oder dazwischen eingeaetzte Bolzen, wle in Fig. 1 
bei 41 angedeutet. 
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ansprOche 



2. 



3. 



FaBgrelfer mlt Grelfarmen, 

dadurch geJccnnzelchnel;, 
daB die Groifarme (3) mit einem Ende an einem 
ersten Halteelement (9) angelenkt slnd, das iiber 
eln Ftthrungselement (5) relatlv zu edLnem zweiten 
Halteelement (6) bewegbar ist, an dem Lenkerarme 
(4) angelenkt sind, die mlt den Grelfannen (3) 
gelenkig verbunden slnd. 

Fafigreifer nach Anspruch 1^ 

dadurch gckennzelchnet^ 
daB das FUhrungselement als Stange (5) und die 
Halteelemente (6,9) rohrfOrmig ausgebildet slnd. 

FaBgreifer nach den Ansprtche 1 und 2, 
dadurch gekennzeichnct, 
daB an der Fiihrungss tango (5) und an dem die 
Greifanne (3) tragenden Haltelement (9) Jewells 
eln 

Griff tell (la, lb) befestigt ist, wobei an der 
FUhningsstange (5) eln Einhangeelement (8) zum 
Einhftngen eines Hebezeuges angebracht 1st. 

FaBgreifer nach den Anspriichen 1 und 2, 
dadurch gekennzeichnet, 
daB an dem die Greifarme (3) tragenden Haltee- 
lement (9) eln Einhtogeelement (8') zum Einhangen 
eines Hebezeuges befestigt let und wenigstens an 
der Ftihrungsstange (5) ein Griff tell (la) ange- 
bracht ist. 
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FaSgreifer noch den vorhergchcndon AnEprUchen, 
d&durch gekiennzel chnet , 



6. 



da0 die Greifarme (3) am freien Ende mit einem 
abgewlnkeltren Abschnltt (21) versehen sind, der 
in dar Grelfstellung erwa in Richtung der Achse 
(X) veriaufr und einen radial nach ianen gerich- 
teten Greifvorsprung (2) tragt. 

Faflgrelfer nach den vorhergehenden AnsprUchen, 
dadurch gekennzeichnet, 
dafl zwischen Halteelemont (9) und ©iner Ring- 
schulter an der FUhrungsstange (5) eine Druckfe- 
der angoordnet ist, welchc die Greifarme (3) in 
Greif richtung beauf schlagt- 

FaBgroifer nach den vorhergehenden AnsprOchen^ 
dadurch geKennzeichnet, 
daS drei Greifarroe (3) in gleichen winkelabstSn- 
don Mm den Umfang verteilt vorgesehen und etwa 
kegelffirmig angcordnet sind. 
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